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(A) REZUMAT

Teza de abilitare prezintd principalele activitati de cercetare desfasurate de autoare dupa
conferirea titlului de Doctor inginer, in decembrie 2005. Domeniile abordate cu precadere in
aceasta perioada au fost 1.) optimizarea prelucrarii prin lepuire a suprafetelor prin proiectare
robustd parametrica si 2.) sistemele de actionare a robotilor industriali si a echipamentelor de
reabilitare medicald cu ajutorul muschilor pneumatici. In cea mai mare parte activititile de
cercetare s-au desfasurat in cadrul laboratoarelor de Proiectare robusta a sistemelor de productie
si in cel de Actionari i automatizari fluidice FESTO ale Departamentului de Inginerie si
Management Industrial, Facultatea de Inginerie Tehnologicd si Management Industrial,

Universitatea Transilvania din Brasov.

Capitolul 1, Motivatia Tezei de abilitare, prezinta succint modul de finantare a cercetarilor
si modalitatea de diseminare a rezultatelor obtinute. Sunt aratate competentele profesionale si
cele transversale dezvoltate in ultimii ani de autoarea tezei, justificandu-se dorinta de a coordona
n viitor, prin doctorat, tinerii cercetatori.

TIn Capitolul 2, intitulat Evolutia profesionald si competenetele candidatului, este aratat
drumul profesional strabatut de autoarea tezei de la absolvirea facultatii si pana in prezent. Este
scoasd 1n evidentd activitatea didactica desfasurata, fiind reliefatd recunoasterea internationala
concretizatd prin participarea la numeroase deplasdri in scop de predare la universitati din
Europa, in cadrul programului Erasmus. Activitatea de cercetare este evidentiata pe scurt, fiind
aratate contractele la care candidata a participat in calitate de director sau membru.
Recunoasterea la nivel national si international a cercetarii desfasurate este scoasa in evidentda
prin referirea la elaborarea unor volume editate in strainatate sau la edituri de prestigiu din tara,
in cadrul unor colective mai largi de autori. Sunt amintite, de asemenea, si cele doud cereri de
brevet de inventie. In paralel cu activitatile didactica si de cercetare este amintita si activitatea de
coordonare a unui compartiment din cadrul Universitatii Transilvania din Brasov.

Capitolul 3 al Tezei, denumit Proiectarea sistemelor robuste, face o trecere in revista a
preocuparilor candidatei in ceea ce priveste metodele de reducere a dispersiei caracteristicilor
produselor si ale proceselor productive atat in timpul fazei de conceptie (off-line) cat si in timpul
fabricatiei (on-line). Proiectarea robusta este o asemenea metoda, ea oferind instrumente de lucru
eficiente in scopul obtinerii unei calitati de tip 60 Tn toate etapele de dezvoltare ale unui produs.
Prin proiectarea robusta a proceselor se obtine o calitate constanta, prin reducerea imprastierii

valorilor caracteristicilor de calitate.
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Dupa prezentarea fundamentelor proiectarii robuste, autoarea scoate in evidenta
contributiile proprii pe aceastd directie de cercetare. Sunt prezentate imbunatatirile aduse
programului de calculator realizat in vederea optimizarii robuste a unui sistem de prelucrare prin
lepuire a suprafetelor semifabricatelor. Pe aceeasi directie a proiectarii robuste este ardtatd si o
metodologie originala de calcul a raportului Semnal/Zgomot dinamic.

Determinarea raportului Semnal/Zgomot dinamic este utila in dezvoltarea de noi tehnologii
si produse, precum si in activitatile de masurare, acolo unde exista o legatura bine definita intre
marimea de iesire a unui instrument de masurare si cea a caracteristicii de calitate evaluate.
Avantajul determindrii raportului Semnal/Zgomot dinamic constd in aceea cd permite
optimizarea sistemului analizat in jurul unei functii i nu in jurul unei valori dinainte precizate.
Optimizarea sistemului se obtine prin generarea unui set de marimi de iesire.

Capitolul 4, intitulat Sisteme de actionare cu ajutorul muschilor pneumatici, reprezinta
partea cea mai consistentd a Tezei §i scoate in evidentd preocuparile din ultimii ani. Sunt
prezentate rezultatele obtinute in conceperea de noi sisteme destinate robotilor industriali si
echipamentelor de reabilitare medicald, toate avand ca numitor comun actionarea cu ajutorul
muschilor pneumatici. Datorita caracterului de noutate pe care il prezintd muschii pneumatici,
studii amanuntite ale performantelor acestora au fost realizate si publicate in numeroase lucrari.

Ca exemple de realizdri pe aceastd directie de cercetare, toate actionate de muschi
pneumatici, sunt prezentate modulele de rotatie si de translatie concepute, echipamentul de
reabilitare a articulatiilor portante ale membrelor inferioare, precum si o noud variantd de sistem
de prehensiune. Pentru toate aceste produse s-au aratat schemele constructive si performantele
obtinute.

Ultimul capitol al Tezei de abilitare, Planuri de evolutie si dezvoltare a propriei cariere
profesionale, stiintifice si academice, prezintda directiile spre care se va orienta in viitor
activitatea didacticd si cea de cercetare. In ceea ce priveste viitoarea activitate de cercetare,
autoarea isi propune continuarea studiilor privitoare la utilizarea muschilor pneumatici pentru
realizarea de diferite produse, cu aplicabilitate in construirea de echipamente de reabilitare a
membrelor superioare. Privitor la optimizarea robusta a sistemelor, autoarea 1isi propune
dezvoltarea unei noi aplicatii soft destinata calcularii raportului Semnal/Zgomot dinamic.

Activitatea didactica se va Inscrie pe aceleasi coordonate ca si in prezent, dorinta exprimata
fiind aceea de a propune introducerea unui curs de Sisteme compliante de actionare, in cadrul
programului de Master Ingineria fabricatiei inovative. De asemenea va fi continuata activitatea
de publicare de materiale didactice destinate studentilor, precum si cea de participare la activitati

de predare la universitati din Europa.



