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REZULTATE ACADEMICE SI PLANURI DE DEZVOLTARE




1. EDUCATIE S| FORMARE



1. EDUCATIE S| FORMARE

1986 — 1991: specializarea 7ehnologia Constructiilor de Masini
(5 ani), Facultatea TCM, Universitatea Transilvania din Brasov

1995 — 2001: Teza de doctorat cu titlul Contributii la studiul preciziei

robotilor industriali, domeniul: Inginerie industriald, Universitatea
Transilvania din Brasov, Conducator stiintific: Prof.univ.dr.ing. DHC Florea
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. EDUCATIE SI FORMARE: specializari si cursuri postuniversitare

) Specializari in domeniul roboticii

B TEMPUS JEP 3077/1992-1995 — “Program for Developing the
Teaching of Computer Aided Engineering and Robotics”, Institut
National des Sciences et Techniques Nucléaires INSTN, Saclay-
Paris, France si Laboratoire de Robotique de Paris, VVelizy - LRP
(februarie - iunie 1994, iunie 1995).

O Informatica aplicata in inginerie (iulie 2002)
O Managementul calitatii (aprilie 2003)
B Auditul calitatii (iunie 2004)

—— Specializari in domeniul energiilor regenerabile

B Resurse regenerabile de energie, Academia \Viessmann,
Battenberg Germania (24 octombrie — 06 noiembrie 2004)

O Sisteme hidroenergetice, Agentia Nationala de Energie — Austria,
Viena, 8-15 decembrie 2007




1. EDUCATIE SI FORMARE: perfectionari / schimburi de experienta

Mobilitati in domeniul sistemelor mecanice si roboticii

B Institut Francais de Mécanique Avancée (IFMA), Clermont—Ferrand, Franta (decembrie
2000, mai 2002, martie 2004, iulie 2007, iulie 2008)

Profesor invitat pentru schimburi de experienta

b Robotics and Management of Renewable Systems at University of Pais Vasco, San
Sebastian, Spain, June 4th—13th, 2006

B Robotics at University of Applied Sciences, Konstanz, Germany, April 30t"—May 7th, 2007

O Embedding ecodesign in product development at Technological Educational Institute (TEI) of
Athens, Greece, June 8t"-16t™", 2007

B Research cooperation at ESSEC Business School Paris, France, September 17th—20t", 2009



1. EDUCATIE SI FORMARE: perfectionari / schimburi de experienta

Mobilitati de predare Erasmus+ (STA)

H Ecole Nationale Supérieure d'Arts et Métiers — ENSAM Paris, Franta (iunie
2010), Universita degli Studi di Salerno, Salerno, Italia (septembrie 2015),
Institute of Architectural Engineering, Faculty of Civil Engineering, Technical
University of Kosice, Slovacia (septembrie 2016), Universita degli Studi di
Cagliari, Italia (aprilie 2017), Javna Ustanova Univerzitet Crne Gore Podgorica,
Muntenegru (mai 2022), University of Ruse “Angel Kanchev”, Ruse, Bulgaria
(septembrie 2022, iunie 2023), Aalborg University, Aalborg, Danemarca (iunie

2024)

Mobilitati de instruire Erasmus+ (STT)

B Universitat Politecnica de Catalunya, Spania (iulie 2018), University of Rijeka,

Croatia (septembrie 2019), Universidad de Las Palmas de Gran Canaria, Spania
(septembrie 2021, septembrie 2023), Cadi Ayyad University, Marrakech, Maroc

(iulie 2022), Ben-Gurion University of the Negev, Beer Sheva, Israel (iulie 2023)



2. ACTIVITATE DIDACTICA



2. ACTIVITATE DIDACTICA: cariera universitara

2002 - Conferentiar universitar
—

1998 — Sef de lucrari




2. ACTIVITATE DIDACTICA: discipline coordonate

A. Licenta
>

>

>
>

>

Mecanisme si organe de masini I: anul 2 IEI + IMA (Inginerie
Economica Industriala + Inginerie si Managementul Afacerilor)

Mecanisme: anul 2 AR + IM IFR (Autovehicule rutiere + Inginerie
mecanicd)

Design conceptual |, Il: anul 3 ID — Industrial Design (in |b. englezd)

Ecodesign: anul 3 ISER - Ingineria Sistemelor de Energii
Regenerabile

Produse inteligente: anul 4 ISER

B. Masterat (anul 1 DPDM - Design de Produs pentru Dezvoltare Durabila si
Protectia Mediului)

>
>

Proiectare avansatad in inginerie
Dezvoltare integratd de produs

> Sisteme de orientare a convertoarelor solare

>

Evaluarea ciclului de viata al produselor 10



2. ACTIVITATE DIDACTICA: publicatii didactice Cursuri universitare

I

NESCU
NEAGOE
ufa JALIU
Radu SAULESCU

PRODUCTS CONCEPTUAL DESIGN

Evaluaton crieria:

1il = 00£15%
N = 05

JALIU Codruta

SAULESCU Radu

GEAR MECHANISMS
STRUCTURE - KINEMATICS - DYNAMICS




2. ACTIVITATE DIDACTICA: publica

Mircea Neagoe
Radu Saulescu
Nadia Cretescu

Elemente de Inteligenta Artificiala
Indrumar de laborator

|

Brasov, 2004

I

tili didactice

APPLICATIONS

of

MECHANISMS ANALYSIS

and

SYNTHESIS

.

Universitatea TRANSILVANIA Bragov
Catedra Organe de Magini, Mecanisme §i Roboticd

INDRUMAR
DE LUCRARI APLICATIVE LA
MECANISME

,,,,,,,, UNIVERSITATEA TRANSILVANIA DIN BRASOV

P. ALEXANDRU, I. VISA,

S. BOBANCU, D. TALABA, C. ALEXANDRU,
M. NEAGOE, H. BRADAU

MECANISME

LUCRARI DE LABORATOR

1998

indrumare L/P

Sef Incr.dr.ing. Saulescu Radu
Prof. univ.dr.ing. Neagoe Mircea
Profuniv.dr.ing. Jakiu Codruta

Dring. Ofiver Climesen

Mecanisme cu rofi dinfate

2014

Universitatea TRANSILVANIA Brasoy
Facultatea de Ingineric Teknologicl
Catedra Organe de Masini, Mecanisme si Robolicd

Tonel STARETU Mircea NEAGOE

SISTEME DE PREHENSIUNE

iINDRUMAR

pentru
Lucrari de Laborator si Proiect

Brasov
2000

12



2. ACTIVITATE DIDACTICA: discipline coordonate - perspective

N\

Editarea si publicarea cu ISBN a cursurilor pentru disciplinele Dezvoltarea integratd de
produs, Produse inteligente si Mecanisme (partea a Il-a)

Actualizarea si publicarea cursului pentru disciplina Design conceptual (in Ib.
englezd, editia a 2-a)

Publicarea de indrumare de proiectare pentru disciplinele Evaluarea ciclului de
viata al produselor, Sisteme de orientare a convertoarelor solare, Sisteme de
energii regenerabile pentru producerea de energie electrica I

Perfectionarea continud prin participarea la stagii de formare/predare si schimburi de
experienta in cadrul unor proiecte educationale si programe de mobilitati Erasmus+



2. ACTIVITATE DIDACTICA: coordonarea de proiecte de diplom /

disertatie / pregdtirea pentru participarea la competitii studentesti

> Proiecte de diploma: programele de studii de licenta /ndustrial Design,
Ingineria Sistemelor de Energii Regenerabile

» Disertatii: programul de studii de masterat Design de produs pentru
dezvoltare durabila si protectia mediului

> Participarea studentilor coordonati la sesiunile stiintifice studentesti si
AFCO (Absolventi in Fata COmpaniilor)

14



2. ACTIVITATE DIDACTICA: coordonarea de proiecte de diplom /

disertatie / pregdtirea pentru participarea la competitii studentesti

> Pregadtirea participantilor la competitii studentesti nationale /
internationale:

o Olimpiada Nationala de Mecanisme - ONM

o |IFToMM Students International Olympiad On Mechanism and
Machine Science — SIOMMS

o Collegiate Wind Competition — CWC (USA)

15



3. ACTIVITATE DE CERCETARE



3. ACTIVITATE DE CERCETARE: directii de cercetare

Membru al Centrului de cercetare Sisteme de Energii Regenerabile si Reciclare -
RESREC, Institutul ICDT al Universitatii Transilvania din Brasov

Domenii de cercetare principale:

Mecanisme si transmisii mecanice

e transmisii cardanice, cuplaje elastice, cuplaje cu bile, software pentru analiza
automata a mecanismelor articulate, mecanisme cu came, variatoare planetare,
reductoare planetare, optimizarea structurala a mecanismelor

e designul manipulatoarelor si robotilor, mecanisme multiplanetare pentru roboti
industriali, roboti industriali de inalta viteza si precizie, robotomecanisme de tip
vertebroid, mecanisme antropomorfe de prehensiune, calibrarea robotilor

Sistem de energii regenerabile

e proiectarea asitata de calculator a SER, sisteme fotovoltaice, sisteme solar termice,
sisteme de orientare a convertoarelor solare, microhidrocentrale, turbine eoliene



3. ACTIVITATE DE CERCETARE: rezultate

1 monografie publicata
in editura
internationala
(Springer)

11 monografii (2 prim
autor) publicate in
edituri nationale

1 teza de doctorat

16 lucrari in jurnale
indexate WoS
(2 Fl = 44,2)

34 capitole de carti 54 lucrari indexate BDI

(ISI si SCOPUS)

publicate n edituri
nationale

53 de proiecte de
cercetare si de educatie
(la 7 ca director /
responsabil UNITBV)

19 brevete de inventie
si 3 propuneri de
brevete de inventie
inregistrate la OSIM

Lucrari stiintifice indexate:

69 WOS (289 citari, h-index = 10)

79 SCOPUS (454 citari, h-index = 12)

158 Google Scholar (958 citari, h-index = 17)

38 capitole de carti
publicate in edituri
internationale

100 lucrari in jurnale /
volume ale
conferintelor
neindexate BDI

(ISl si SCOPUS)

18



3. ACTIVITATE DE CERCETARE: teza de doctorat

> Contributif la studiul preciziel
robotilor industriall, 1995 -

20017

> Aspecte abordate:

Flatforma ———— 7
robild

Modelarea preciziei

robotilor paraleli

Modelarea erorilor de Lo
ordin superior

Modelarea si validarea

experimentala a Iy

preciziei si calibrarea -
; As

platformei Stewart Platforma fixd

o




3. ACTIVITATE DE CERCETARE: monografii

Green Energy and Technology

& lon VISA
- Codruta JALIU, Anca DUTA, Mi NEAGOE
Mircea NEAGOE - Mihai cun;:na-, Macedon MoanANrfgnaanlola CIOBANU
Dorin DIACONESCU *\\ Bogdan BURDUHOS, Radu SAULESCU
Coduta JALIU lon Visa - Anca Duta %)
Olimpiu MUNTEANU Macedon Moldovan “Bogdan Burduhos -

Radu SAULESCU Mircea Neagoe

The Role of Mechanisms in

SOIar En‘e rgy Sustainable Energy Systems
Conversion

Sﬁlstems in
e the _Bmlt
ACCURACY Environment

. MODELLING |

2010

| EDITURA UNIVERSITATIT
TRANSILVANLA BRASOY Transilvania University Publishing House

@ Springer

Florea DUDITA
Dorin  DIACONESCU
Cristoph BOHM

i NEAGOE .
g::‘ia SAULESCU Dormn DIACOI*{ESCU
Florea DUDITA
Mircea NEAGOE

Radu SAULESCU

iliansmisiilmecanice.

CUPLAJE MOBILE CU BILE
DE TIP WEISS SI RZEPPA




3. ACTIVITATE DE CERCETARE: monografii

lonel STARETU Codruta JALIU
I . Dorin DIACONESCU
Mircea NEAGOE Niculai ALBU e
Olimpiu MUNTEANU
Radu SAULESCU
Lucia PASCALE

Robert GALL
~
MAINI MECANICE
MECANISME ANTROPOMORFE DE PREHENSIUNE
PENTRU PROTEZARE $i ROBOT!
EARSET ‘
ODELLING
EDITURA UNIVERSITATII
TRANSILVANLA BRASOV

EDITURA
LUX LIBRIS

Radu SAULESCU \du SAULESCU
Mircea NEAGOE Mircea NEAGOE
Codruta JALIU Codruta JALTU
Amplificatoare de furafie Amplifieatoare de turatie pentru

pentr ssteme eoliene gi hidroenengetice

Wi oW

Modelarea rispmsalui mesanic Modelrarispunslu mecanic l sstemelr

sisteme eoliiene §i hidroenergetice

21



3. ACTIVITATE DE CERCETARE: brevete de inventie (selectie)
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3. ACTIVITATE DE CERCETARE: lucrari stiintifice reprezentative (selectie)

Neagoe, M., Saulescu, R., Jaliu, C., Neagoe, |. Dynamic Analysis of a Single-Rotor Wind Turbine with Counter-
Rotating Electric Generator under Variable Wind Speed, Applied Sciences 2021, 11(19):8834, p. 1-21, ISSN:
2076-3417, DOI: 10.3390/app11198834, WOS: 000650300900001 (IF = 2,838).

Neagoe, M., Jaliu, C., Saulescu, R. Dynamic Modeling and Simulation of a Counter-Rotating Wind System with 1-
DOF Planetary Speed Increaser, Mechanisms and Machine Science 149, Vol. 3, p. 742-752, 2024, ISSN: 2211-
0992, DOI: 10.1007/978-3-031-45709-8 72.

Saulescu, R., Neagoe, M. Dynamic Response of a Single-Rotor Wind Turbine with Planetary Speed Increaser and
Counter-Rotating Electric Generator in Starting Transient State, Applied Sciences 2025, 15, 191, ISSN: 2076-
3417, DOI:10.3390/app15010191, WOS: 001393444500001 (IF = 2,500).

Neagoe, M., Saulescu, R. Comparative Energy Performance Analysis of Four Wind Turbines with Counter-
Rotating Rotors in Steady-State Regime, Energy Reports 2022, 8, p. 1154-1169, ISSN: 2352-4847, DOI:
10.1016/j.egyr.2022.07.092, WOS: 000841651400062 (IF = 5,200).

Neagoe, M., Saulescu, R., Jaliu, C. Design and Simulation of a 1 DOF Planetary Speed Increaser for Counter-
Rotating Wind Turbines with Counter-Rotating Electric Generators, Energies 2019, 12(9), 1754, p. 1-19, ISSN:
1996-1073, DOI: 10.3390/en12091754, WOS: 000469761700170 (IF = 2,702).

Neagoe, M., Saulescu, R., Jaliu, C., Munteanu, O., Cretescu, N. A Comparative Performance Analysis of Four
Wind Turbines with Counter-Rotating Electric Generators, Applied Sciences 2022, 12(19):4233, p. 1-24, ISSN:
2076-3417, DOI: 10.3390/app12094233, WOS: 000794733500001 (IF = 2,700).

Neagoe, M., Saulescu, R., Jaliu, C., Simionescu, P.A. A Generalized Approach to the Steady-State Efficiency
Analysis of Torque-Adding Transmissions Used in Renewable Energy Systems, Energies 2020, 13, 4568, p. 1-18,
ISSN: 1996-1073, DOI: 10.3390/en13174568, WOS: 000570321100001 (IF = 3,004).

Saulescu, R., Jaliu, Neagoe, M., Ciobanu, D., Cretescu, N. Comparative analysis of torque-adding wind energy
conversion systems with a counter-rotating vs. conventional electric generator, Frontiers in Energy Research
2023, 11, p. 1-14, ISSN: 2296-598X, DOI: 10.3389/fenrg.2023.1215509, WOS: 001049084500001 (IF = 2,600).

SISIIOISIOIOI

Saulescu, R., Neagoe, M., Jaliu, C., Munteanu, O. A Comparative Performance Analysis of Counter-Rotating Dual-
Rotor Wind Turbines with Speed-Adding Increasers, Energies 2021, 14, 2594, p. 1-24, ISSN: 1996-1073, DOI: 23
10.3390/en14092594, WOS: 000650300900001 (IF = 3,252).



https://www.mdpi.com/2076-3417/11/19/8834
https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-031-45709-8_72
https://www.mdpi.com/2076-3417/15/1/191
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2352484722013567
https://www.mdpi.com/1996-1073/12/9/1754
https://www.mdpi.com/2076-3417/12/9/4233
https://www.mdpi.com/1996-1073/13/17/4568
https://www.frontiersin.org/journals/energy-research/articles/10.3389/fenrg.2023.1215509/full
https://www.mdpi.com/1996-1073/14/9/2594

3. ACTIVITATE DE CERCETARE: proiecte si granturi (selectie)

Proiect CNCSIS tip A tema 970 (2003-2005), Cercetari teoretice si experimentale privind optimizarea
modelelor teoretice ale robotilor prin calibrare, Director Prof.dr.ing. Mircea Neagoe

Proiect PN-III-P2-2.1-BG-2016-0349 (2016-2018), Cresterea competitivitatii SC ELDON SRL prin
optimizarea tehnologiei de fabricatie a dulapurilor industriale de podea (EldonOptimTeh), Director
Prof.dr.ing. Mircea Neagoe

Proiect FSE RO POSDRU/9/3.1/S/9 (2008-2011), Proiectarea, Implementarea si Derularea unui
Sistem de Formare Continua, Inter-Regional si Transnational, pentru Obtinerea Competentelor

Antreprenoriale, acronim Edu-Antreprenor, Responsabil UNITBV Prof.dr.ing. Mircea Neagoe

Proiect FSE RO POSDRU/57/1.3/5/32629 (2010-2012), Formarea Profesionalad a Cadrelor Didactice
din Invatamantul Preuniversitar pentru noi Oportunitati de Dezvoltare in Cariera, Responsabil
UNITBV Prof.dr.ing. Mircea Neagoe

Contract terti nr. 160/06.01.2016 imbunétatirea performantelor functionale ale dulapurilor Multiflex,
beneficiar: SC ELDON SRL, Director Prof.dr.ing. Mircea Neagoe




3. ACTIVITATE DE CERCETARE: diseminarea rezultatelor

Participarea si prezentarea de lucrari stiintifice la peste 70 evenimente
(conferinte/congrese/workshop-uri) organizate in:

Striinitate Romania
4 )
/ Franta (Paris, CIermont-Ferrand),\ Sibiu, lasi, Timisoara,
Slovakia (Trnava, Kosice), Tunisia Bucuresti, Constanta, Brasov,
(Hammamet), Bulgaria (Sozopol, Cluj-Napoca, Galati, Craiova,
Ruse), Turcia (Istanbul), Germania Targoviste,
(Freiburg, Aachen), UK (Londra), '
Olanda (Amsterdam, Enschede), \_ J

Spania (Barcelona, Palma de
Mallorca), Taiwan (Taipei), Irlanda
(Dublin), EAU (Abu Dhabi), Serbia
(Novi Sad), Polonia (Cracovia), USA

(Rapid City), Japonia (Tokyo),

Portugalia (Guimaraes)
o /
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3. ACTIVITATE DE CERCETARE: premii si distinctii

Premiul Constantin Budeanu al Academiei Romane, 15 decembrie 2017, pentru
lucrarea ,,The role of mechanisms in sustainable energy systems”, Ed.
Universitatii Transilvania, Brasov, 2015

Premiul Remus Radulet al Academiei de Stiinte Tehnice din Romania, 22
septembrie 2021, pentru lucrarea ,Solar energy conversion systems in the
built environment”, Ed. Springer, 2020

Premiul Universitatii Transilvania din Brasov, editia 2011, pentru Proiecte
de educatie si formare continua pentru invatamantul preuniversitar

Premiul Universitatii Transilvania din Brasov, editia 2010, sectiunea
Proiecte strategice — fonduri structurale

Premiul Universitatii Transilvania din Brasov, editia 2009, sectiunea Granturi
internationale de educatie si formare de interes pentru intreaga
universitate

Premiul Universitatii Transilvania din Brasov, editia 2005, sectiunea Contracte —
granturi de educatie Leonardo da Vinci




3. ACTIVITATE DE CERCETARE: perspective

Participarea cu propuneri de proiecte in cadrul competitiilor nationale / europene
de cercetare stiintifica in vederea atragerii de fonduri pentru dezvoltarea de studii
teoretice si cercetari experimentale, in special in domeniul turbinelor eoliene
contrarotative

Atragerea companiilor industriale in activitatea de cercetare prin incheierea
de proiecte cu terti si implicarea studentilor masteranzi / doctoranzi in
rezolvarea acestora

Dezvoltarea relatiilor de colaborare cu parteneri nationali, europeni si
internationali in cadrul unor retele de cercetare pe domenii comune de
interes, ca membru al Centrului de cercetare RESREC

Diseminarea rezultatelor cercetarii stiintifice in cadrul unor conferinte internationale
/ congrese mondiale si, in special, prin publicarea de articole in jurnale indexate
WoS




3. ACTIVITATE DE CERCETARE: perspective

Elaborarea de propuneri de brevet de inventie si inregistrarea
acestora la OSIM, explorarea posibilitatii de inregistrare
internationala a unor brevete de inventie

Coordonarea editarii in limba engleza a unei monografii
in domeniul amplificatoarelor de turatie pentru turbine
eoliene contrarotative si publicarea ei intr-o editura de

prestigiu

Coordonarea doctoranzilor in dezvoltarea cercetarilor si
elaborarea tezei de doctorat, inclusiv pe baza unor programe
de doctorat configurate pentru teme propuse de parteneri
industriali




4. VIZIBILITATE



4. \/IZIBILITATE: la nivel universitate

N\

1996-1998: Secretar stiintific al Catedrei Design de Produs si Robotica, Universitatea Transilvania
din Brasov

2001-2012: Director al Departamentului pentru Invatdmant la Distantd si invitdmant cu
Frecventa Redusa (DIDIFR)

\

2006-2012: Coordonarea implementarii sistemului e-learning in Universitatea
Transilvania din Brasov

\
‘ 2002-2016: Membru al Senatului Universitatii Transilvania din Brasov
[

2010-2011: Sef al Catedrei Design de Produs si Robotica

[

2012-2016: Presedinte al Comisiei de Asigurare a Calitatii si Relatii Internationale a
Senatului Universitatii Transilvania din Brasov

2012-2017: Responsabil cu calitatea la nivelul Departamentului Design de Produs, Mecatronica si

Mediu
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4. \/IZIBILITATE: la nivel universitate

Coordonator al programelor de studii de licenta Robotica, Ingineria designului de produs (in lb.
engleza) si al programului de studii de masterat Design de Produs pentru dezvoltare durabila si

protectia mediului

Membru in comisii de sustinere a proiectelor de diploma (Roboti industriali / Robotica,
Design industrial, ISER) / disertatiilor (Design de Produs pentru dezvoltare durabila si
protectia mediului, presedinte comisie din 2020); Tutore an || DPDM

\

Membru in comisii de concurs pe posturi didactice, de indrumare a unor doctoranzi si de
sustinere a unor teze de doctorat

/

Membru in comitetul de organizare / stiintific al unor manifestari stiintifice organizate in
universitate (PRASIC, SYROM, CSE)

4

Membru in Comisia centrala de admitere (coordonarea activitatii de elaborare a subiectelor de
concurs)

N
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4. \/IZIBILITATE: la nivel universitate

Organizare de evenimente stiintifice (conferinte, workshop-uri, scoli de vara)

International Workshop on “Web Based Trainer — Key Actor towards eLearning
Europe”, Bucharest, 16 December 2005, organizat in cadrul proiectului pilot Leonardo
da Vinci RO/02/B/F/PP-141053 WBT WORLD

Conference ,Risk&Entrepreurship” on Entrepreneurial Education, 26-27 March
2010, Brasov, Romania, eveniment organizat in cadrul proiectului FSE RO
POSDRU/9/3.1/5/9, cu titlul ,,Proiectarea, Implementarea si Derularea unui
Sistem de Formare Continua, Inter-Regional si Transnational, pentru Obtinerea
Competentelor Antreprenoriale, acronim Edu-Antreprenor"

Scoala de vara “International Summer School on Sustainable Smart Metropolitan
Regions of Tomorrow”, Brasov, Romania (ed. |: 15-28 iulie 2013, ed. II: 14-27 iulie
2014)




4. VIZIBILITATE: la nivel national

\\ Membru in cadrul unor organizatii profesionale nationale:

Asociatia Romana de Stiinta Mecanismelor si Masinilor —
AROTMM (presedinte de la 1.01.2023)

\

Asociatia Romana de Transmisii Mecanice — ROAMET
Asociatia Generala a Inginerilor din Romania — AGIR

[

‘ Societatea de Robotica din Romania — SRR

N
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4. VIZIBILITATE: la nivel national
N\

Membru in Comisia de inginerie mecanica, mecatronica si robotica a
CNATDCU (2011-2012)

\

Membru al Comisiei permanente de specialitate ID-IFR a ARACIS:
participarea la peste 200 misiuni de evaluarea externa a programelor
de studii ID/IFR/IF

Coordonarea activitatii PLIl - Evaluare a calitatii si acreditare din
proiectul Qualitas, ARACIS: organizarea a 20 evaluari institutionale in
perioada 2014-2015

|
[

Participarea la elaborarea unei noi metodologii de asigurare a calitatii in
invatamantul superior (2019-2021), in cadrul proiectului Qafin implementat
de MEN si ARACIS

34
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4. VIZIBILITATE: la nivel international

Membru in cadrul unor organizatii profesionale internationale

International Federation for the Promotion of Mechanism
and Machine Science (IFToMM) — din 2013 membru al
Comitetului Tehnic “Sustainable Energy Systems”

European Sustainable Energy Innovation Alliance (eseia)

International Solar Energy Society (ISES)




4. VIZIBILITATE: la nivel international
N

Publicarea a peste 150 de articole stiintifice in jurnale si in volume ale conferintelor
internationale, indexate BDI

\

Participarea si prezentarea de lucrari stiintifice la peste 70 de evenimente
stiintifice internationale, organizate in strainatate si in tara
Plenary speaker at 8t International Conference on Energy Efficiency and
Agricultural Engineering (EE&AE), 30th June-2nd July, 2022, Ruse, Bulgaria

Participarea in 14 proiecte de cercetare / educationale cu finantare
europeand, in calitate de director / responsabil local de proiect (7 proiecte)

sau de membru (7 proiecte)

Danemarca

Profesor invitat, in cadrul unor proiecte cu finantare europeana, la universitati din
Spania, Grecia, Germania, Franta, Italia, Slovacia, Muntenegru, Bulgaria,

N
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5. Realizari stiintifice si profesionale



5. REALIZARI STINTIFICE S| PROFESIONALE: cuprins

Sisteme eoliene contrarotative

AN
‘ Introducere

‘ Modelarea dinamica generalizata a sistemelor eoliene contrarotative
\

[
‘ Analiza comparativa a performantelor realizate de sistemele eoliene

Dinamica sistemelor eoliene contrarotative bimobile

Dinamica sistemelor eoliene contrarotative monomobile

abordate

‘ Directii de cercetare privind dinamica sistemului eolian reglabil cu ax vertical
/
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

The European Green Deal
Brussels, 11.12.2019

“Renewable energy sources will have an essential role.”
“Increasing offshore wind production will be essential.”

Decarbonising the energy system (climate neutrality by 2050)

and fostering innovation

( Mobilising research

| E—

Transforming the
Increasing the EU’s Climate ELE i e A zero pollution ambition
sustainable future for a toxic-free environment

ambition for 2030 and 2050
A

Supplying clean, affordable Preserving and restoring
and secure energy ecosystems and biodiversity

1
From ‘Farm to Fork’: a fair,
healthy and environmentally
friendly food system

\ /
Building and renovatingin an Accelerating the shift to
energy and resource efficient way ili

sustainable and smart mobility

Mobilising industry
for a clean and circular economy

: : _ i Leave no one behind
Financing the transition Uit Trancition)

TheEUasa A European
global leader Climate Pact
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

IRENA’'s 1.5°C Scenario

—

The 1.5°C Scenario (1.5-S) describes an
energy transition pathway aligned with
the 1.5°C climate ambition - that is, to
limit global average temperature increase
by the end of the present century to
1.5°C, relative to pre-industrial levels. It
prioritises readily available technology
solutions, which can be scaled up at the
necessary pace for the 1.5°C goal.

I 1.5-S

https://www.irena.org/-
/media/Files/IRENA/Agency/Publication/2021/
March/IRENA_World_Energy_Transitions_Outl
ook _2021.pdf

IRENA — International
Renewable Energy
Agency
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

Offshore wind current and projected cm;ucify in the IRENA 1.5°C Scenario, 2020-2050

2500
+ peste 6000 GW onshore

2000

1500

1000

Installed Capacity (GW)

500

2020

Current

2030 2040 2050

Projection

Source: |IREMA. 2021a https://www.irena.org/-/media/Files/IRENA/Agency/Publication/2021/Jul/IRENA_G20_Offshore_renewables_2021.pdf

Capacitate instalata totala: ~ 1174 GW (2024), where ~1050 GW onshore (93%).
In 2050: mai mult de 8000 GW capacitate instalata (prima sursa de energie!)
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Region Category
World
Planned Energy Scenario
80,000
60,000
= 40,000
20,000
0

B ofishore Wind
. Onshore Wind

Electricity Generation and Capacity by Region

Electricity generation

Transforming Energy Scenario

-

20172018

Planned Enargy Scenario

\l

Solar PV
. Other renewables

* 2018 for World ond 2017 for the all other regions.
Source IRENA (2021}, World Energy Transitions Outlook: 1.5°C Pathway, International Renewable Energy Agency, Abu Dhabi

O =0G

1.5 Degree Celsius Scenario

20172018

Shares 2050 (%)

Transforming Energy Scenario

-

. Hydropower
. Mon- Renewables

hittps:/fwww. irena.org/publications/ 2021 /lun/Warld-Energy-Transitions-Outlook and

20172018

2050

1.5 Degree Celsius Scenario

PV
28.9%

Wind
33.7%

IREMA (2020), Global Renewables Outlock: Energy transformation 2050, International Benewable Energy Agency, Abu Dhabi
https:/firena.org/publications/ 2020/ Apr/Global-Renewables-Outlook-2020.

DIREMA




Electricity Generation and Capacity by Region

Category

Electricity generation e é‘ Dj

Planned Energy Scenario Transforming Energy Scenario
4,000
) —
=
'_
2,000
0
2017/2018° 2050 201772018* 2080
Shares 2050 (%)
Planned Energy Scenario Transforming Energy Scenario
PV
20.8%
Wind
_ 40%
. Offshore Wind Solar PV . Hydropower
. Onshore Wind . Other renewables . Mon- Renewables

* 2018 for World and 2017 for the all other regions.

Source IRENA (2021), World Energy Transitions Qutlook: 1.5°C Pathway, International Renewable Energy Agency, Abu Dhabi
hittps:/fwww.irena.org/publications/2021/Jun/World-Energy-Transitions-Outlook and

IRENA {20200, Global Renewables Dutlook: Energy transformation 2050, International Renewable Energy Agency, Abu Dhabi
hittps:/firena.org/publications/2020/8pr/Global-Renswables-Outlook-2020.

THREMA
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

Inovatii in domeniul turbinelor eoliene

Turbine eoliene de dimensiuni tot mai mari %\% IHS Markit

L



5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

Vestas, Siemens Gamesa, MingYang Smart Energy, GE Renewable Energy - 6 MW -plus turbine
eoliene onshore

Enercon (Germany) E-126 7.58( cea mai puternica tubina eoliana onshore comercializata

Onshore wind

Existing Expected

Global weight average ratings ; Upcoming turbine models
Sy ! 5.8 MW
& i | 5.3 MW RD= m:m 00m
- ; 4.8 MW RD=158.00 m
g i RD=158.00m —
@ 4 |
- 2.6 MW ! / ¥ e
g RD=81.20m / ”r\\ | '\4 I \H -
= 1.0MW - | - |
= RD=50.17 m ;’g@ {3 ; || | | || ||
[ ) b ! | |
; 4 L L b L "
2000 2010 2018 2019-20 2021-27 2022-25

https://www.irena.org/~/media/files/irena/agency/publication/2019/oct/irena_future of wind_2019.pdf

Envision Energy (China): a prezentat noul concept EN-220/10MW in feb 2023
Goldwind (China) a anuntat in mai 2023 dezvoltarea celei mai mari turbine eoliane

onshore: 12MW GWH24X-12.X.

https://www.windpowermonthly.com/article/1822899/worlds-largest-onshore-wind-turbine-launched-chinese-manufacturer 45
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Offshore wind
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I

Upcoming turbine models
turbine dimensions

15-20 MW
RD=>230.00 m

| 12.0 MW / /
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https.://www.irena.org/-/media/files/irena/agency/publication/2019/oct/irena_future of wind 2019.pdf

Source: GE Renewable Energy, 2018; IRENA, 2019c, 2016b; MHI Vestas, 2018.

GE (USA) Haliade-X, 13MW), turbine eoline offshore comerciale (august 2023).
Vestas a anuntat dezvoltarea unei turbine eoliene offshore de 15 MW (V236-15.0 MW™).
Mingyang (China) MySE 16-260 16 MW este cea mai mare wind turbine comercializata.

Mingyang MySE 22MW - concept offshore 2023 (diametru rotor 310 m, pentru viteze ale vantului de 8,5 to 10 m/s).
Siemens Gamesa SG DD-276 (prototip in testare 2025 in Denmarca): putere instalata 21,5 MW, diametru rotor 276 m.

/. =



Rotoare
eoliene
contrarotative

https://www.facebook.com/Infinite-Wind-
Energy

Kowintec, South Korea (1 MW, 12.4 m/s)



5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

How a wind turbine co

A typical wind turbine will contain up to 8,000 different components.
This guide shows the main parts and their contribution in percentage
terms to the overall cost. Figures are based on a REpower MM92
turbine with 45.3 metre length blades and a 100 metre tower.

together

Tower 26.3%
Range in height from 40 melres up to more
than 100 m. Usually manufactured in sec-
: tions from rolled steel; a lattice structure or
et i
concrete are cheaper options.

Rotor blades  22.2%
Varying in length up to more than 60 me-
tres, blades are manufactured in specially
designed moulds from composite materi-
als, usually a combination of glass fibre
and epoxy resin. Options include polyester
instead of epoxy and the addition of carbon
fibre to add strength and stiffness.

Rotor hub 1.37%

Made from cast iron, the hub hoids the
blades in position as they turn.

Rotor bearings 1.22%

Some of the many different bearings in a
turbine, these have to withstand the varying
forces and loads genarated by the wind.

Main shaft 1.91%

Transfers the rotational force of the rotor to
the gearbox.

Main frame 2.80%

Made from steel, must be strong enough to
support the entire turbine drive train, but not
too heavy.

Cables 0.96%

Link individual turbines in a wind farm to an
electricity sub-station.

Gearbox 12.91%

Gears increase the low rotational speed of
the rotor shaft in several stages to the high
speed neaded to drive the generator

Generator 3.44%

Converts mechanical energy into electrical
energy. Both synchronous and asynchronous
generators are used.

Yaw system 1.25%

Mechanism that rotates the nacelle to face
the changing wind direction.

Pitch system  2.66%

Adjusts the angle of the blades to make best
1= of tha prevailing wind

Power converter 5.01%

Converts direct current from the generator
into alternating currant to be exported to the
grid network.

Transformer  3.59%

Converts the electricity from the turbine to
higher voltage required by the grid.

Brake system 1.32%

Disc brakes bring the turbine to a halt when
required.

Nacelle housing 1.35%

Lightweight glass fibre box covers the tur-
bine’s drive train.

Screws 1.04%

Hold the main components in place, must ba
designed for extreme loads.

Source: EWEA
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

Rotoare eoliene contrarotative
Legea lui Betz: o turbine eoliana conventionala (cu un rotor) poate capta cel mult

16/27 (59,3%) din energia cinetica a vantului.
Al doilea rotor eolian poate creste semnificativ puterea unei turbin eoliene!

b

L

A;

Farahani Ehsan et al. Comparison of fault-ride-through capability of dual and single-rotor wind turbines. 49



5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

Solutii de implementare a rotoarelor contrarotative
intr-un sistem eolian

Conectare directa la generatorul electric conventional / contrarotativ

Rotor 2
(rear rotor)

Rotor 1
(front rotor)

Inconvenient: neconcordantadintre turatiile relativ reduse ale rotoarelor eoliene si turatiile mai ridicate ale generatoarelor electrice.

https://www.researchgate.net/publication/328103592 50



5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

Sistem eolian monomobil cu generator contrarotativ
Brevet de inventie RO 131740B1/29.11.2023

1 " |
\‘x\_] r T

{ NN
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Solutii propuse de autor si colectiv

5
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2
| g

Sistem eolian contrarotativ monomobil
Brevet de inventie RO 131512B1/30.03.2022
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

1//8

10
ﬁr/m/ ’
A E
Eﬂ_m
N
.——6
D
Sistem eolian contrarotativ monomobil cu generator Sistem eolian contrarotativ bimobil cu generator
contrarotativ contrarotativ
Brevet de inventie RO 133518B1/30.12.2024 Brevet de inventie RO 133355B1/30.12.2024
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere
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Sistem eolian reconfigurabil cu doua rotoare eoliene
Brevet de inventie RO RO134401B1/28.02.2025

|

Sistem eolian reconfigurabil cu trei rotoare eoliene
Propunere de brevet de inventie
RO A/00214/28.04.2021
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5.1 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: introducere

Obiectivul central al tezei: /dentificarea comportamentului si performantelor dinamice
ale sistemelor eoliene contrarotative, cu intrari si _iesiri_multiple, prin modelarea
analitica si simularea numerica a unor sisteme eoliene reglabile, care pot functiona cu
unul sau doua rotoare eoliene - amplificator de turatie planetar monomobil sau
diferential - generator electric conventional sau contrarotativ.

Obiective

Elaborarea unui model dinamic generalizat al sistemului eolian reglabil cu ax orizontal, prin
metoda Newton-Euler

\

‘ Decelarea unei strategii de pornire a sistemelor eoliene contrarotative diferentiale

|

[

[

Identificarea comportamentului dinamic pentru toate situatiile functionale ale sistemului
eolian reglabil

Analiza comparativa a performantelor dinamice ale sistemului eolian reglabil in cele sase
situatii functionale

Elaborarea unor directii viitoare de cercetare, cu referire la sistemul eolian complex cu ax
vertical, prin extinderea obiectivelor rezolvate in cazul sistemului eolian reglabil cu ax orizontal
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5.2 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: modelare dinamica generalizata

Sase tipuri reprezentative de sisteme

eoliene;

2
[
[ ]
o
—| > SG
/// | :
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C1-0 w0120
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Ter )
777 en=0 .
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Tr20 Ts#0

diferential cu doua intrari si doua iegiri
(M=2,L=4)

diferential cu doua intrari si o iesire
(M=2,L=3);

monomobil cu doud intrari si douad
iesiri (M =1,L=4);

monomobil cu doua intrdri i o iesire
(M=1,L=23)

monomaoabil cu o intrare si doua iesiri
(M=1,L=23)

monomobil cu o intrare si o iesire
(M=1,L=2).
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5.2 REALIZARI STIINTIFICE S| PROFESIONALE: modelare dinamic3 generalizat3
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Schema bloc a sistemul eolian generic /0
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5.2 REALIZARI STIINTIFICE S| PROFESIONALE: modelare dinamic3 generalizat3

Premise:

Unitati planetare: momentele mecanice de inertie ale elementelor interne ale unei UP
sunt considerate ,in afara UP” si inglobate in arborii exteriori adiacenti UP; ca urmare,
corelatiile dintre momentele UP coincid cu cele statice

Generatorul electric: caracteristica mecanica liniara (generator de curent
continuu)

Generator electric contrarotativ (avand rotorul RG si statorul SG mobile) este echivalat cu
un generator cu stator fix, caracterizat prin egalitatile:

/ @ =ng g

‘ Descrierea ecuatiilor de miscare: metoda Newton-Euler (N-E)
‘ Rezolvarea ecuatiilor de miscare: MATLAB-Simulink
/
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Sisterne bimobile
M =2 ecuatii de
miscare, in
functie de
miscarile
Independente ale
arborilor H si 2

Particularizare
pentru sisterme
monomobile

M =17 ecuatie de
miscare +

1 ecuatie de
momente
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Optimizarea cinematica a amplificatorului de turatie pe criterii dinamice

>
>

vV V V V

variabile rapoartele cinematice interioare iy, si iy, ale UP1 si, respectiv, UP2

sistem eolian cu puterea maxima de ~1000 kW la o viteza a vantului de 14 m/s,
echipat cu rotoare eoliene identice cu raza de 20 m

randamentul interior al unitatilor planetare UP1 si UP2: n,, = ny, = 0,94

se cunosc caracteristicile mecanice ale rotoarelor eoliene (v. fig. 2.5)
caracteristica generatorului electric contrarotativ: T, =- 0,4-w¢ + 33,625 [kNm]
J;=0,2-103; J; =3-103; J, = 30-103; J;, = 20-103, J,, = 5-103, J,. = 5-103 [kgm?]

300 Fig. 2.5. Caracteristicile

Viteza vantului 14 m/s mecanice ale rotoarelor
250 R1=rgz=20mM eoliene R1 /5/' R2
00 Tralwg,)
- Vg, =14 m/s
=
=
-
= 150 '
|_
100
Tralwpo) —
Vp, = 9,33 m/s
50
/
0
0 0.5 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 4.5

ws [5-1] | | 62



Optimizarea cinematica a amplificatorului de turatie pe criterii dinamice

M 653.5-654 W 653-653.5 W 652.5-653 W 652-652.5 W 1000-1050 W 950-1000 W 900-950 850-900
W 651.5-652 651-651.5 M 650.5-651 B 650-650.5 H 800-850 W 750-800 B 700-750

Pc [kW]
654 ] mh A et 1050
653.5 1000
653 0
652.5 500
652 -i01 850
31 800
6515

295 750

631
650.5
650

26 700

23.5

-inz
Y 25
148 149 1495 15 15.02 1505 151 1515

Varianta V1 (M =2 si L = 4) Varianta V3 (M = 1 si L = 4)
Peim=2imax = 654 KW pentru Pavenimax = 1002 KW pentru
o, = =15 (ip, nu are influenta) o1 = -30,2; ig, = - 18,1

Sistemul eolian poate functiona in ambele variante V1 si V3 doar daca |14,8| < iy, < |15,15].

Compromis rezonabil: ig,= -26; ip,= -15,15, pentru care rezulta
Pgw=1) = 830 KW (V3) si Pg-2 = 650,75 kW (V1). 63



5.3 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: dinamica sistemelor eoliene bimobile

MATLAB-Simulink

64



5.3 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: dinamica sistemelor eoliene bimobile

Pornirea din repaus a sistemului eolian bimobil este incerta!
V1 |Tgyl| = [T,

300
Viteza vantului 14 m/s
250 fRr=rpz=20mM
200
E
=
-~
= 150
'_
100
Tralwg,)
50
_/
0
0 0.5 1 1.5 2 25 3 35 4 4.5
wg [5-1]
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5.3 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: dinamica sistemelor eoliene bimobile

Sistemele eoliene bimobile pot fi
pornite din repaus prin:

2) dupa atingerea regimului stationar de
mers in gol al sistemului eolian, se
cupleaza in sarcind generatorul electric
(considerat ca moment initial t =0 s).

1) punerea in functiune a celor doua
rotoare eoliene decuplate, mentindnd
generatorul electric decuplat de la retea
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5.3 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: dinamica sistemelor eoliene bimobile

Soc indus sistemului bimobil cu L = 4 la cuplarea in sarcina a generatorului pe
caracteristica sa naturala
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5.3 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: dinamica sistemelor eoliene bimobile

Pentru atenuarea socului, cuplarea in sarcind se poate realiza pe o
Lcaracteristica inversa”

! Tolkm] ! ! ! ! !
N ——
S ]
: : :r‘v : I ‘\E

.: ___________________________ *i _________________ _

_________________________ IR U IO s SO S

¥y AR Yoim—p=t Y ]

TH P == p=0,95 ;

B A R R TEEY p=0,89 i 7
AU S ===p=088 |
. j——p=086; |
100 150 200 250 300

350

68



5.3 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: dinamica sistemelor eoliene bimobile

In regim stationar
800 800 i .
500¢ = — pR1+R2 (L=3) '
750 & === Prisre (L54)
= T S —
0 _'PG (L=3)
200 Fsemmmsews === P (L=4) _

! v
e, T ey g S S g Ty, e W Ay g
1 L] L]

1010 ] USSR RS W VAR

-1000
-1200

| t[s]
60 i j -
%0 85 90 95 100

Concluzie: sistemul cu L = 3 (V2) extrage din vant o cantitate mai mare de energie si
furnizeaza generatorului o putere mai mare decat V1 (L = 4), chiar daca randamentul
amplificatorului este usor mai mic (n,, = 94,0976% < ny, = 94,1614%)!
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5.4 REALIZARI STINTIFICE 51 PROFESIONALE: dinamica sistemelor eoliene monomobile

cu doua rotoare eoliene

VariantaVV3 (M =1siL=4) VariantaVV4 (M =1siL =3)
100 T T T T T 100 T T T T T
POW]  f PIOW] - e
M Sl .- 4 i
0 —#R1f1o U i 0 : S S R i
e ] o ) :
— Pr/10 | . | | — "R e e |
=01 mmaPg [ A U | SO P10 P N |
—P_ /10 : : i : —Ppd/10 | Z ; .
100 RG . i i t [s] RG ' i i : i t [s]

1
0 50 100 150 200 250 300

L L -1 L
0 50 100 150 200 250 300 ‘ 90

1000

Diferenta de putere de
cca 6,3% in favoarea
sistemului cu generator
contrarotativ (L = 4)

500

Comparativ 0

-500

1000
0 70



5.4 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: dinamica sistemelor eoliene monomobile

Ccu un rotor eolian

VariantaV\5 (M =1siL =3)

100

50

' I i I
0 50 100 150 200 250 300

1000

VariantaVV6 (M =1siL =2)

100 | ! ! T !

50

' i i i |
0 50 100 150 200 250 300

500

Diferenta de putere de
cca 4,4%n favoarea

Comparativ
-500

1000 i

sistemului cu generator
contrarotativ (L = 3)

0 50 100

|
200 250 300 71



5.5 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: Analiza comparativa

Viteze unghiulare

Punct de functionare in regim stationar

Grad de
M = 2 M = 1
mobilitate
Schema bloc ; :: -: f jﬁ( :: i :l Z: i
V1,L=4 V2,L=3 V3,L=4 V4, L=3 V5, L=3 V6, L=2
wr [577] 4,095 4,088 3,754 3,815 3,673 3,745
wr2 [57] -2,114 -2,281 -2,689 -2,732 -2,630 -2,682
wre [57] 98,170 100,588 101,367 102,995 99,166 101,123
wse [7] -2,114 0 -2,689 0 -2,630 0
we [s7] 100,284 100,588 104,056 102,995 101,796 101,123
w1 [s77] 0,476 0,376 0 0 0 0
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Momente

5.5 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: Analiza comparativa
Punct de functionare in regim stationar

Grad de

mobilitate

Schema bloc

o

S

Vi,L=4 V2,L=3 V3,L=4 V4, L=3 V5,L=3 V6, L=2
Tr1 [KNm] 110,966 113,500 193,702 181,639 208,200 195,411
Tr2 [kKNm] | -110,966 | -106,350 -57,277 -49,168 0 0
Tre [KNm] -6,489 -6,611 -7,997 -7,573 -7,094 -6,825
Tse [kNm] 6,489 6,611 7,997 7,573 7,094 6,825
Te [kNm] -6,489 -6,611 -7,997 -7,573 -7,094 -6,825
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Puteri si randamente

5.5 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: Analiza comparativa
Punct de functionare in regim stationar

Grad de

mobilitate

Schema bloc

o

S

V1,L=4 V2,L=3 V3,L=4 V4, L=3 V5,L=3 V6, L=2

Prs [KW] 456,500 464,000 727,221 692,889 764,682 731,870
Pra [kW] 234,600 242,670 154,004 134,325 0 0
Prc [kW] -637,030 | -664,960 | -810,686 | -780,033 | -703,473 | -690,126
Pse [kW] -13,720 0 -21,503 0 -18,658 0
Pe [kW] -650,750 | -664,960 | -832,190 | -780,033 | -722,131 | -690,126
n [%] 94,1614 94,0976 94,4356 94,2964 94,4356 94,2964
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5.6 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: directii de cercetare

Dinamica sistemului eolian reglabil cu ax vertical

R

A\

R1

R2

R3
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5.6 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: directii de cercetare

Dinamica sistemului eolian reglabil cu ax vertical
i

Tae 4} ;'I; 2
C1 ; |:|-_ Thz
Wr1 N
6 -Te WrRG
—_— (g
Tr -Tg ' Tg T T Te Tro
T, =
-y ( Wsg
2(up ) c—O D>
T, —/ T3 _J;E{T? -T7 c4 | Tsc
H1 T, Ts O
:)—Tm O (/]
—O— Tos
@ (3
’ ”
N TBB
- Tar WR3 A Tr3
Wr2 A Tr2

Cuplajele C1...C3 au cate trei stari functionale, iar cuplajul C4 — doua stari;
se obtin 54 de variante posibile, dintre care numai 26 de variante sunt viabile,
trei dintre acestea fiind identice functional cu alte variante.

Rezulta 23 de variante distincte viabile.
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5.6 REALIZARI STIINTIFICE SI PROFESIONALE: directii de cercetare

Dinamica sistemului eolian reglabil cu ax vertical
23 de variante distincte viabile

diferential cu trei intrari si doua iesiri (1 var.);

diferential cu trei intrari si o iesiri (1 var.);

diferential cu doua intrari si doua iesiri (3 var.);

diferential cu doua intrari si o iesire (3 var.);
monomobil cu doua intrari si doua iesiri (2 var.);
monomobil cu doua intrari si o iesire (3 var.);

monomobil cu o intrare si doua iesiri (4 var.);

monomobil cu o intrare si o iesire (6 var.).
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Directii de cercetare

Elaborarea modelului dinamic analitic generalizat pentru varianta generica VO, pe
baza algoritmului general propus

Particularizarea modelului dinamic general pentru cele 23 de variante distincte
viabile identificate

‘/

Optimizare rapoartelor cinematice interioare ale unitatilor planetare, in
corelatie cu caracteristicile mecanice ale rotoarelor eoliene si generatorului
electric, care sa asigure analiza comparativa compatibila a structurilor abordate

Stabilirea punctelor de functionare in regim stationar, prin particularizarea statica a
modelelor dinamice, si analiza energetica comparativa a structurilor evaluate

\‘
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Directii de cercetare

/

Stabilirea unor strategii viabile de pornire a sistemelor eoliene bimobile cu
doua si trei rotoare

\

Simularea dinamica la viteza constanta a vantului, in fazele de pornire,
functionare in regim stationar, precum si in faza de oprire

Identificarea si simularea unor strategii viabile privind comportamentul
dinamic al structurilor considerate in conditii de variatie a vitezei vantului

[

Identificarea unor posibilitati de confirmare experimentala a rezultatelor
numerice obtinute prin simularea modelelor teoretice
]

N
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Situatia indeplinirii standardelor minimale si obligatorii — Prof. dr. ing. Mircea NEAGOE

Conditii minimale si obligatorii
_ . _ _ Punctaj
Domeniul de activitate Indicatori | Profesor ]
obtinut
Activitat N1 2 8
l_: M iadea A1.1 Manuale suport de curs N1.1 1 3
didactica /
N N1.3 1 11
profesionala
R - N2 b 10
(A1) A1.2 Material didactic / Dezvoltare laboratoare, aplicatii
' N2.1 2 b
A2.1 Articole si publicatii stiintifice indexate WQOS P1+P2 10 74.8
+ A2.3 Brevete de inventii indexate P1 6 66.8
Activitatea de , , S , N3 10 50
A2.2 Articole si publicatii stiintifice BDI neincluse la A2.1
cercetare (A2) ' ot N3.1 5 20
A2.4 Produse, tehnologii, platforme si servicii inovative N4 2 17
+ A2.5 Monografii/carti de specialitate N&.3 1 2
A3.1 Atragerea de resurse financiare prin granturi / proiecte /
Recunoasterea : S1+52 50 1002.2
) ] contracte terti
impactului - - -
R A3.2 Prezentarea / diseminarea rezultatelor N5 10 93
activitatii (A3) —— ——
' A3.3 Citari in publicatii BDI C 25 566.5
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