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Varianta de funcționare 
pe rețea și insularizat 

Implementare 
cu regulatoare 
rezonante 



φ
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Invertor clasic – fără circ. decuplare Invertor propus – cu circ. decuplare 

THDV≅1% 

1.25A 

0.17A 



(I) cu tensiune de alimentare constantă 

(Vdc=450V); 

(II) cu tensiune de alimentare variabilă în 

funcție de încărcarea invertorului, 

menținând factorul de modulație în 

amplitudine la o valoare optimă de 0.95. 

  

  

  

 
 

  



 

  Invertorul propus 

𝜂1 [%] 

Invertorul convențional 

𝜂0 [%] 

Diferența 

𝜂1 − 𝜂0 [%] 

Si-IGBT SiC-MOSFET Si-IGBT SiC-MOSFET Si-IGBT SiC-MOSFET 

PF=1 90.6% 96.0% 92.0% 97.2% -1.4% -1.2% 

PF=0.8 ind. 90.3% 96.4% 90.4% 96.6% -0.1% -0.2% 

PF=0.8 cap. 86.6% 93.9% 90.0% 96.9% -3.4% -3.0% 
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Transfer automat între I și G  

Notă: I – insularizat; G – conectat la rețea 
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Motto: “Education is not the learning of 
facts, but the training of the mind to think”, 

Albert Einstein 



 

 


