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φT1 = φT2

Is = I2T1 + I2T2

 

UT1 − UT2 = ZscT1 ∗ I1T1 − ZscT2 ∗ I1T2

 

 δ 

 

Pozitie CP U primar [V]U secundar [V] KT calculat IP [A] US [A] R masurat [Ω] Dif.Rm si Rf. tg δ Pozitie CP U primar [V] U secundar [V] KT calculat IP [A] US [A] R masurat [Ω] Dif.Rm si Rf. tg δ 

1 127622 33664,47 3,791 125,4 475,39 1,402 0,7 0 1 127622 33664,47 3,791 125,4 475,39 1,401 0,7

2 125664 32623,05 3,852 127,3 490,36 1,371 0,7 0 2 125664 32623,05 3,852 127,3 490,36 1,372 0,7

3 123706 31614,11 3,913 129,6 507,12 1,341 0,7 0 3 123706 31614,11 3,913 129,6 507,12 1,342 0,7

4 121748 30620,72 3,976 131,4 522,45 1,311 0,7 0 4 121748 30620,72 3,976 131,4 522,45 1,312 0,7

5 119790 29643,65 4,041 133,6 539,88 1,281 0,7 0 5 119790 29643,65 4,041 133,6 539,88 1,283 0,7

6 117832 28683,54 4,108 135,8 557,87 1,25 0,7 0 6 117832 28683,54 4,108 135,8 557,87 1,248 0,7

7 115874 27734,32 4,178 138,1 576,98 1,22 0,7 0 7 115874 27734,32 4,178 138,1 576,98 1,23 0,7

8 113916 26803,76 4,25 140,5 597,13 1,19 0,7 0 8 113916 26803,76 4,25 140,5 597,13 1,19 0,7

9 111958 25892,23 4,324 142,9 617,90 1,16 0,7 0 9 111958 25892,23 4,324 142,9 617,90 1,16 0,7

10 110000 25000,00 4,400 145,5 640,20 1,128 0,7 0 10 110000 25000,00 4,400 145,5 640,20 1,128 0,7

11 108042 23771,62 4,545 148,1 673,11 1,134 0,5 0 11 108042 23771,62 4,545 148,1 673,11 1,134 0,5

12 106084 22927,17 4,627 150,8 697,75 1,104 0,5 0 12 106084 22927,17 4,627 150,8 697,75 1,104 0,5

13 104126 22093,36 4,713 153,7 724,39 1,073 0,5 0 13 104126 22093,36 4,713 153,7 724,39 1,073 0,5

14 102168 21280,57 4,801 156,6 751,84 1,043 0,5 0 14 102168 21280,57 4,801 156,6 751,84 1,043 0,5

15 100210 20480,28 4,893 159,7 781,41 1,013 0,5 0 15 100210 20480,28 4,893 159,7 781,41 1,013 0,5

16 98252 19693,73 4,989 162,8 812,21 0,983 0,5 0 16 98252 19693,73 4,989 162,8 812,21 0,983 0,5

17 96294 18925,71 5,088 166,2 845,63 0,952 0,5 0 17 96294 18925,71 5,088 166,2 845,63 0,952 0,5

18 94336 18169,49 5,192 169,6 880,56 0,922 0,5 0 18 94336 18169,49 5,192 169,6 880,56 0,923 0,5

19 92378 17423,24 5,302 173,2 918,31 0,892 0,5 0 19 92378 17423,24 5,302 173,2 918,31 0,893 0,5

0,181 0,183

∆k%
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∆k% =
kT1−kT2

√kT1∗kT2
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State Period 
Wa 

[kWh] 

Wr [kVArh] Cost Wa 

[lei] 

Cost Wr 

[lei] PF<0.65 0.65<PF<0.90 PF ≥ 0.90 

Normal day 02.07.2017 [24h] 134310.3 9680.00 94294.79 0.00 2770.82 6931.42 

Maximum Wa 08.07.2017 [24h] 176644.26 0.00 73004.56 34858.11 3644.17 4102.86 

Maximum Wr 25.07.2017 [24h] 146188.08 0.00 65647.47 77564.02 3015.86 3689.39 

Month 31.07.2017 [744h] 5497071.04 26850.60 2121222.55 1138097.76 113404.58 123739.72 
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