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TEME (TEMATICA) PENTRU CONCURS

TEMA 1: - Contributii la realizarea locomotiei autonome a autovehiculelor rutiere: arhitectura
programului de conducere inteligent;

Conceperea unei arhitecturi de conducere care permite realizarea unui agent inteligent,
capabil de a solutiona problemele care apar in timpul conducerii unui autovehicul
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Note /Preconditii / Obs.: se va adapta /completa/elimina, dupa caz

TEMA 2: - Contributii la dezvoltarea metodelor utilizate in inteligenta artificiala utilizate in

procesul de invatare

Directii de dezvoltare posibile.

Metode simbolice integrate cu retele neuronale (Al hibrid)

Optimizarea algoritmilor de invatare profunda pentru sisteme embedded
Dezvoltarea de metode Al robuste la date incomplete sau zgomotoase
Contributii la interpretabilitatea modelelor Al (Explainable Al)
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