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Experients ||

Februarie 2021 —Prezent  Profesor
Universitalea Trasilvania Brasov, Brasov (Romania)
Sisteme de asistent3 pentru conducaton auto, Inteligenta artificiald, Programarea robofilor, Realitate virtuala,
Patrimoniu cultural digital, Tehnologii web.

Octombrie 2020 -Prezent  Coordonator centru cercetare
Instituiu! de Cercetars-Dezvoltare al Universitatil Transivania din Bragov, Bragov (Romania)
Centrul C10 - Informatica Industral4 virtuala i robotica

QOctombrie 2015 - Februarie 2021 Conferentiar
Universilatea Trasilvania Bragov, Bragov (Romania)
Sisteme de asistent3 pentru conducétorul auto, Intefigenta artificiala, Programarea robolilor, Realitate virtuala,
Patrimaoniu cultural digital, Tebnologii web.

Octombrie 2012~ Oclombrie 2015 Sef lucrari
Universitatea Trasilvania Bragov, Bragov (Romania)
Sisteme de asistent pentru conducitond auto, Inteligenta artificiald, Programanea robotilor, Reafitate virtual3,
Patrimoniu cultural digital, Tehnologii web

lulie 2016-August 2016 Intemship
Scuola Superiore SantAnna, Pisa, {ltalia)
Realitate virtual3, patimoniu cultural digital.

Mai 2009 - Septembrie 2009 |ntemship
HT - Istituto ltaliano di Tecnologia, Genova {ltzlia)
Robeotics, Procesare video, Interfete creier-calculator (BCI).

lunie 2008 — lulie 2008  Intemship
Raiffeisen Lujerului, Bucharest {Roménia)
Finante, banci, operatiuni.

lunie 2006 ~August 2006  Intemship
SIVECO, Bucharest (Romania)
Linux, networking.

lunie 2005 — August 2005 Intemship
Societatea Electrica Transilvania, Brasov (Romania)
Linux, networking,
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lunie 2018

Octombrie 2013 — Aprilie 2015

Octombrie 2008 — Septembrie
20m

Octombrie 2009 - Mai 2010

Octombrie 2008 - Februarie 2010

Octombrie 2005 - Mai 2008

Octombrie 2003 - Mai 2008

ABILITATI

Limba matema
Limbi straine

Engleza
Fraceza
Italiana
Gemana

Conducator de doctorat — Domeniul Ingineria Autovehiculelor

Sistene de asistenia pentru conducatonul auto, Sisteme mecatronice avansate, Sisteme de Realitate
Mixta (Realitate Virtuala, Realitate Augmentat), Sisteme cu input multimodal (Bicpoteniiale),
Inteligent adificiala

Universitatea Transilvania din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanica, Bragov (Romania)

Postdoctorat "Asistent Auto Bazat Pe Urméarirea Directiei
Conducatorului"

Universitatea Transilvania din Brasov, Facultatea de Inginerie Mecanicd, Centru de Cercetare
Informatica industriala virtuala si robotica (C10), Bragov (Romania)

Doctor inginer cu teza "Invatarea robotilor mobili pentru deplasare si
manipulare in medii industriale”

Universitatea Transilvania din Bragov, Facultatea de Design de produs $i Mediu, Centru de Cercetare
Informatica industriala virtuald si robotica (C10), Bragov {Romania)

Master intemational in “Tehnologii de realitate virtuala cu aplicatii
industriale”

Scuola Superiore Sant'Anna, Pisa, ltalia 5i Universitalea Transilvania din Bragov, Romania,
Pisa/Brasov (ltalia/Romania)

Master in "Sisteme si tehnologii informatice si de comunicatii”

Universitatea Transilvania din Bragov, Faculiatea de Inginerie Electric si $tiinta Calculatoarelor,
Deparimentul de Electronica si Comunicalii, Brasov (Romania)

Licenta in Stiinte Economice
Academia de Studii Economice, Faculiate de Finanie, Asigurari, Banci i Burse de Valor, Bucuresti
(Romania).

Licenta in Inginerie
Universitatea Politehnica Bucuresti, Facultatea de Automalica i Calculatoare, Sectia Calculaloare,
Bucuresti, Roméania,
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Aptitudini PC = Limbaje de programare

-C, C++ (intenmediar)
- Swift, Objective-C (incepator)
-Java (intermediar)
- PHP (avansat)
-HTML/ CSS/ Javascript (avansat)
- Web3 (intermediar)

= Design si Simulare
- Matiab — Simulink (intermediar)
- CATIA (intermediar)
-VRML, VREP (avansat)

» Nelworking, Linux servers (intermediar)

Marketing . PPC, affiliate marketing (avansat)
+ SEOQ (avansat)
= Social media (avansat)

Cametdeconducere B

INFORMATII ADITIONALE n

Proiecte  « EHERITAGE - hitp:/feheritage.org/

Proiect de cercatare finantat de EU in valoare de 975,625 EUR — HORIZON2020 - Coardonator.

= NAVIEYES - http:/inavieyes.unitbv.rof
Proiect de cercelare finaniat de Ministeru! Educaliei Nationale, nr. 240 din 01/07/2014 (PN-lI-PT-
PCCA-2013-4-2023) — Director Tehnic.

= BrainSpace - hitp://brainspaceproject.org/
Proiect finantat de ROSA prin Ministerul Educatiei Nationale si Cercetarii Stiintifice, Programul CDI
pentru Tehnologia Spatiala si Cercetare Avansata - STAR, numéarul 566 — Responsabil stiintific.

« ROBOCORE - hitp:/lwww.cesterutcluj.rofrobocoref
Prolect de cercetare finantat de Ministerul Educatiei Nationale, nr. 247 (PNHI-PT-PCCA-20134-
0847) — Membru.

« SPINE - http:/iwww.cester.utcluj.ro/robocore/
Proiect de cercetare finantat de Ministerul Educatiei Nationale, nr. 227 (PN-II-PT-PCCA-20134-
1596) — Membru.

* DILSIMEV - hitps:/iwww.dilsimev.rof

Proiect de cercetare finanjat de Ministerul Educaliei Nationale, PED 431 (PN-III-P2-2.1-PED-2019-
4366) — Membru,

Selectie publicali  « Duguleana, M., Mogan, G. Neural networks based reinforcement leaming for mobile robots
abstacle avoidance. Expert Systems with Applications, 2018.

= Dugulean3, M., Barbuceanu, F, Teirelbar, A.; Mogan, G.: “Obstacle avoidance of redundant
manipulators using neural networks based reinforcement leaming”, Joumal of Robotics and
Computer Integrated Manufacturing, USA, 2012,

» Voinea, G. D, Postelnicu, C. C., Duguleana, M., Mogan, G. L., & Socianu, R. (2020). Driving
performance and technology acceptance evaluation in real traffic of 2 smartphone-based driver
assistance system. International joumal of environmental research and public health, 17(19), 7098.

= Duguleana, M., Girbacia, F., Postelnicu, C., Berary, A., & Mogan, G. (2015). Aspects Conceming
the Calibration Procedure for 2 Dual Camera Smartphone Based ADAS. In Distributed, Ambient,
and Pervasive Interactions: Third Intemational Conference, DAPI 2015, Held as Part of HCI
Intemational 2015, Los Angeles, CA, USA, August 2-7, 2015 Proceedings 3 (pp. 408-417).
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Springer Intemational Publishing.

» Carrozzino, M., and Duguleana, M. "Virtual Reality in Cultural Heritage.” Informatica 40.3, 2016,

= \pinea, G. D, Girbacia, F., Postelnicu, C. C., Duguleana, M., Antonya, C., Soica, A., & Stinescu,
R. C. (2022). Study of Social Presence While Interacting in Metaverse with an Augmented Avatar
during Autonomous Driving. Applied Sciences, 12(22), 11804.

» Duguleana, M., Brodi, R., Girbacia, F, Postelnicu, C., Machidan, O., & Carrazzing, M. Time-
Travelling with Mabile Augmented Reality: A Case Study on the Piazza del Miracoli. In Euro-
Mediterranean Conference (pp. 902-912). Springer Intemational Publishing, 2016.

« Duguleand, M., Adrian Nedeicu, and Florin Barbuceanu. "Measuring Eye Gaze Convergent
Distance within Immersive Virtual Environments.” Procedia Engineening 69 (2014): 333-339.

= Duguleana, M., Bairbuceanu, F; Mogan, G “Evaluating Human-Robot Interaction durng a
Manipulation Experiment Conducted in Immersive Virtual Reality”, HCI"1 Conference, vol. 13, pag.
164-173, Orlando, USA, 2011.

» Duguleana, M., Mogan, G.: "Using Eye Blinking in an EQG-Based Human-Robot Interaction”,
DoCE!5'10 Conference, pag. 343-350, Lisabona, Portugalia, 2010.
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