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1. Studii universitare (licență şi masterat) 
Nr. 
crt. 

Instituția de învățământ superior şi 
facultatea 

Domeniul Perioada Titlul acordat 

1 
Universitatea Transilvania din Brașov 
Facultatea de Inginerie Electrică și Știința 
Calculatoarelor 

Automatică și 
Informatică 

Aplicată 
2010-2014 Inginer 

2 
Universitatea Transilvania din Brașov 
Facultatea de Inginerie Electrică și Știința 
Calculatoarelor 

Sisteme 
avansate în 

Automatică și 
Tehnologii 

Informatice 

2014-2016 Master 

 
2. Studii de doctorat 

Nr. 
crt. 

Instituția organizatoare de doctorat Domeniul Perioada 
Titlul ştiințific 

acordat 

1 
Universitatea Transilvania din Brașov 
Facultatea de Inginerie Electrică și Știința 
Calculatoarelor 

Calculatoare 
și 

Tehnologia 
Informației 

2017-2024 Doctor 

 
3. Studii şi burse postdoctorale (stagii de cel puțin 6 luni) 

Nr. 
crt. 

Instituția 
Domeniul/ 

Specializarea 
Perioada Tipul de bursă 

     
  
4. Standarde minimale ale universității 

Post didactic 
(se menține în tabel numai postul pentru care se 

candidează) 

Realizări conform standardelor proprii ale 
universității 

Şef de lucrări 
 

(i) Titlul de doctor în domeniul Calculatoare și 
tehnologia informației a fost acordat prin 
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 ordinul Ministrului Educației Naționale nr. 
3002 din 08.01.2025.  

        Diploma 882/04.03.2025, seria J nr. 
0063432, cu distincția „Summa cum laude”. 

 
(ii) Am publicat 11 articole în reviste cotate ISI 

Web of Science [1-11],  
dintre care 2 jurnale (poz. 1 – SRI 1,4 Q2 și 
poz. 2 - SRI 2,382 Q1 din lista de mai jos)  
și un survey cu 2134 citări la data completării 
acestei fișe. 

 
(iii)  Conform diplomei de inginer Seria E Nr. 

0017164 acordată de Universitatea 
Transilvania din Brașov nota examenului de 
diplomă este 9,87. Conform suplimentului la 
diploma mai sus menționată, media de 
promovare a anilor de studii este 9.72. Astfel, 
media de absolvire a ciclului de licență este: 

 
     media = (9.87 + 9.72) / 2 = 9.80 

 
(iv)  Volumul de specialitate „Integrating sensor 

fusion and artificial intelligence techniques for 
advanced path planning of autonomous 
vehicles” este publicat la Editura Unitbv, 
avand ISBN 978-606-19-1785-3. 

  
 
Candidat, 

Dr. ing. Bogdan SIBIȘAN         
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